








Der Leitfaden bietet 
künftigen Anwende­
rinnen und Anwendern 
einen transparenten 
Einblick in die erfolgrei­
che MRK-Integration.«
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Vorwort
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Anhang

Nein Nein

Beispiel 3 – Neupositionierung des Cobots und  
der Gitterbox in direkter Nähe zur Wand ohne 
Änderung des Arbeitsablaufs:

Keine 

 wesentliche Änderung

Wesentliche 

Änderung

Nein Ja

Ja Nein

Ja Nein

Ja

Ja Nein

Ja Nein

Keine 

 wesentliche Änderung

Wesentliche 

Änderung

Nein Ja

Ja Nein

Ja Nein

Ja

Ja Nein

Ja Nein

Kombination der Beispiele 1, 2 und 3:
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